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Dr. Berk - Ucinkovitost delovanja alternativnih mehanskih sistemov zatiranja
plevelov v vinogradu brez uporabe herbicida glifosat.

V diplomskem delu se bodo primerjali razli¢ni alternativni sistemi (rotirajoce kolo (Rollhacke), valjar,
mulcer, trajna ozelenitev) za mehansko zatiranje plevelov v vinogradu. Ugotavljalo se bo energetsko
ucinovitost alternativnih sistemov na lokaciji vinograda Vino Greif Bistriska cesta 21, 2313 Fram.
Energetska ucinkovitost individualnih sistemov se bo merila in analizirala v obliki porabe goriva in
izracuna ogljicnega odtisa.

Dr. Berk - Ucinkovitost delovanja avtomatiziranega prototipa prsilnika v
ekoloskem vinogradu.

V diplomskem delu se bo skozi celotno rastno sezono primerjalo dva razlicna nacina delovanja prsilnika
(konvencionalni in avtomatizirani). Zbirali bomo podatke o porabi koli¢in odmerkov Skropilne brozge
in ugotavljali ucinkovitost zatiranja bolezni in Sklodljivcev v vinogradu. Naredil se bo ekonomski in
energetski izracun ucinkovitosti delovanja avtomatizitranega prototipa prsilnika v ekoloskem
vinogradu na lokaciji vinograda Velbana gorca, Gostinca 18, 3261 Lesi¢no.

Dr. Lakota — Uporaba javno dostopnih digitalnih podatkov za upravljanje
posestva s pomocjo geografskega informacijskega sistema

V diplomskem delu se bodo sistemati¢no pregledali javno dostopni digitalni podatki v Sloveniji. To so
ortofoto posnetki, tematske karte, pedoloske karte, .... Zbrale in opisale se bodo njihove mozZnosti
uporabe za upravljanje posestva s pomocjo geografskega informacijskega sistema (GIS). Za izgradnjo
GIS-a bo uporabljen odprtokodni program Qgis. Za prakticen primer se lahko uporabi posestvo
kandidata -ke ali posestvo Pohorski dvor.

Dr. Vindis - Variabilno gnojenje kmetijskih povrsin z uporabo drona, satelitske
slike in zaloZno gnojenje z uporabo vzorcenja tal

Namen naloge je optimizirati kmetijsko pridelavo (variabilno gnojenje) z zajemom podatkov in izdelavo
ustreznih digitalnih kart. V okviru tega delovnega naslova moznost nastanka dveh diplomskih del:

1. Variabilno gnojenje kmetijskih povrsin z dusikom (preko analize slike z satelitsko sliko in
uporaba dronov). Uporaba razli¢nih vegetacijskih indeksov, ...

2. Variabilno gnojenje kmetijskih povrsin (zalozno) fosfor, kalij, ciljno vzorcenje tal, analiza
slike, izdelava digitalne karte, ciljno zaloZno gnojenje, ...

Dr. Vindi$ - Odkrivanje obolelih dreves hrasta z uporabo dronov.

V Evropi opaZajo od zacetka 80. let, da se olistanost vseh vrst hrastov (rod Quercus) zmanjsuje, da se
zdravstveno stanje poslabsuje, da je vedno vec susic. Negativni trend zdravstvenega stanja hrastovima
velike gospodarske posledice, v gozdarski stroki pa je postavil pod vprasaj celotno gozdarsko
operativno delo in naértovaje v hrastovih sestojih.

Namen raziskave je pravocasno (v zgodnji fazi obolelosti) odkriti zaCetek poskodb na drevesih hrasta z
uporabo sodobnih tehnologij kamer in dronov. Na tak nacin pa ohraniti gospodarsko vrednost lesa ter
zavreti nadaljnji pojav bolezenskih stanj.



Dr. Rakun - Uporaba kombinirane multispektralne / termalne kamere (na
brezpilotnem letalniku)

V sklopu tega zaklju¢nega dela bo kandidat preucil delovanje multispektralne kamere Altum Micasense
ter moznost kombinirane uporabe multispektralnega in termalnega spektra na podrocju kmetijstva.

Predviden / mozZen obseg: 1 — 2 Studenta

Dr. Rakun - Avtomatizacija delovanja DJI N3 krmilnega racunalnika za
krmiljenje brezpilotnega letalnika

Predlog zaklju¢nega dela obsega analizo delovanja razvitega brezpilotnega letalnika v ro¢nem in
(pol)avtomatskem nacinu delovanja. Kandidat bo ob tem spoznal sestavo brezpilotnih letalnikov,
lastnostiizbrane krmilne enote (flight computer) ter moZnost interakcije z SoC sistemom z namescenim

ROS meta operacijskim sistemom, katerega namen je krmiljenje avtonomnih preletov brezpilotnega
letalnika nad kmetijskimi povrsinami.

Predviden / mozZen obseg: 1 Student

Dr. Rakun - Uporaba LIDARske kamere Intel RealSense L515 in / ali primerjava
z novejsSo razlicico Intel RealSense D400f v kmetijstvu

V sklopu tega dela bo Student preucil delovanje LIDARsko podprte 3D kamere Intel Realsense L515 in
zajel mozZnosti uporabe za razli¢ne aplikacije v kmetijstvu. Delo vklju€uje podrobnejso analizo delovanja

sistema na izbranem primeru v kmetijstvu (sadjarstvo, poljedelstvo, Zivinoreja, itd.). Opcijsko tudi
primerjava z novejso razlicico kamere D435if

Predviden / mozZen obseg: 2 - 3 Studenti

Dr. Rakun - Uporaba veckanalnega LIDARskega sitema Velodyne VLP-16 v
kmetijstvu

Student bo pridobil poglobljeno znanje glede delovanja ve¢kanalnega LIDARskega sistema Velodyne
VLP16 in preucil mozZnosti uporabe v kmetijstvu, s podrobnejSo predstavitvijo izbranega izziva (npr.
ocena volumna krosenj, lokalizacija in mapiranje kmetijske mehanizacije v prostoru, zaznava rastlin /
plodov, ipd.).

Predviden / mozZen obseg: 2 - 3 Studenti

Dr. Rakun - Uporaba loT tehnologij v kmetijstvu

Student bo v okviru dela spoznal podrogje 10T (Internet of things) tehnologij v kmetijstvu, podrobneje
analiziral trenutno stopnjo razvoja in moZnosti uporabe v kmetijstvu ter sestavil svoj l1oT senzorski
sistem in ga testiral na izbrane primeru iz kmetijstva.

Predviden / mozZen obseg: 1 Student



Dr. Rakun - Uporaba brezzicnih senzorskih sistemov v kmetijstvu

V sklopu tega predloga zakljucnih del je predvidena izvedba analize podrocja, ter izvedba prakti¢nega
testiranja razvitega senzorskega sistema.

Predviden / mozZen obseg: 1 Student

Dr. Rakun - Uporaba metod umetne inteligence na podrocju kmetijstva

Kandidat se bo spoznal z moZnostjo uporabe napredne racunalniske opreme (npr. NVIDIA JETSON) ter
uporabe orodij, ki temeljijo na umetni inteligenci, v podporo resevanjem izzivov v kmetijstvu. Delo
zajema razvoj testne programske opreme in analizo uspesnosti ob uporabi testnih in realnih primerov.

Predviden / mozZen obseg: 2 - 3 Studenti

Dr. Rakun - Uporaba LiDARSKih in multispektralnih senzorjev za zaznavo
kvalitete pridelka

Kandidat bo spoznal razliche napredne senzorske sisteme iz podrocja LiDARskih in multispektralnih
tehnologij z namenom preucevanja moznosti zaznave in sortiranje pridelka glede na kvaliteto (npr.
lo¢evanje lesnikov).

Predviden / mozZen obseg: 1 Student

Dr. Rakun - Moznosti nadgradnje stroja za sajenje Cesna

Kandidat bo spoznal obstojeCo tehnologijo sajenja ¢esna in preucil moznosti nadgradnje sistema za
zagotovitev optimalnih pogojev razvoja rastlin. V ta namen bo preucil moznosti vpeljave tehnologij
racunalniskega vida za potrebe pravilne postavitve strokov.

Predviden / mozZen obseg: 1 Student

Dr. Rakun - Ostalo

Definicija tem po posvetu med kandidatom in mentorjem. Potencialne teme povezujejo kmetijstvo
tematike iz podrodja agro robotike, avtomatizacije, racunalniskega vida, obdelave signalov,
prepoznave vzorcev, uporabe metod umetne inteligence, itd.

Predviden / mozZen obseg: N Student

Dr. Stajnko — Testiranje specialne opreme za sejalnice no-till

V okviru diplomskega dela se bo izvedel poljski poskus, v katerem se bosta primerjala dva nacina setve
koruze z no-till sejalnico. Na no-till sejalnico Vaderstadt Tempo V 8 bomo na dve setveni enoti namastili
specalni sistem za zapiranje setvenih brazd Furrow Force in ga primerjali s setveijo brez spesilanega
sistema v treh terminih setve.

Dr. Stajnko — Uporabnost NIR senzorja za merjenje ogljika v tleh



V okviru diplomskega dela se bo testirala naprava TDR spektrofotometer, s katero neinvazivno merimo
vsebnost organskega ogljika v tleh. Vzorce bomo jemali na trajnih poskusih Rasica v Moskanijcih in iz
trajnega travniskega poskusa FKBV, UM Pivola v Pivoli.

Dr. Stajnko — Merjenje CO2 izpustov iz razlicno obdelanih trajnih nasadov

V okviru diplomskega dela bomo primerjali vpliv razlicnih alternativnih sistemov (rotirajoce kolo
(Rollhacke), valjar, mulcer, trajna ozelenitev) za mehansko zatiranje plevelov v vinogradu na izpuste
CO2 iz tal.



